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1 OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA i ODBIORU ROBOT
MONTAZOWYCH

1.1 Wstep
1.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot elektrycznych zwigzanych z wykonaniem
modernizacji uktadéw pomiarowych posrednich w PZO nr 801.

1.1.2 Zakres stosowania STWiOR

Sporzgdzona zostata na podstawie projektu budowlano-wykonawczego opracowanego przez firme
.instalatorstwo Elektryczne Jerzy Bichta” jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.1. Specyfikacja opisuje rozwigzania techniczno-materiatowe okreslone
W powyzszym projekcie.
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét w/w wymienionych.  CPV: 45315400-2 Instalacje $redniego napiecia

45415600-4 Instalacje niskiego napiecia

1.1.3 Zakres robot objetych STWIiOR

Specyfikacja obejmuje roboty zwigzane z modernizacjg uktaddw pomiarowych posrednich w stacji
transformatorowej 15 kV PZO nr 801, sekcja nr 1 pole nr 3 i sekcja nr 2, pole nr 10 tj. wymiang
przekfadnikow pradowych i napieciowych, tablic licznikowych i licznikéw. Petny opis zakresu robot
zawarty jest w projekcie budowlano-wykonawczym.

Wszedzie w réznych rozdziatach Specyfikacji Technicznej czynione sg odniesienia do norm
krajowych. Normy te winny by¢ uwazane za integralng czesé tychze i odczytywane w powigzaniu z
rysunkami i STWIOR jak gdyby byly w nich powielone. Uwaza sie Wykonawce za w peini
zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami.

Przedmiotowa Specyfikacje Techniczng sporzadzono zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 2. 09.2004r. Dz. U. Nr 202 poz. 2072.

1.1.4 Okres$lenia podstawowe (terminologia)

Okreslenia podstawowe podane w niniejsze] specyfikacji technicznej sg zgodne sg zgodne
z obowigzujgcymi normami w ST ,Wymagania ogolne”.

Inspektor — Inzynier -'osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem. :

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.
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Odpowiednia (bliska) zgodnosé¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentac;ji projektowe;.
Przedmiar robét - wykaz robét z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajgcy przydatno$¢ dane wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke
badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajgcy
zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami,
wymogami lub specyfikacja techniczna dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajgcg (certyfikujaca),
stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreSlonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla badanego materiatu lub wyrobu.

1.1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ robét z
Dokumentacjg Projektowa, ST i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty
zgodnie z wymogami z VATTENFALL S.A. Wykonawca powinien posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
uprawnienia wykonawcze i doswiadczenie w realizacji robot ujetych w zakresie niniejszego
opracowania. W przypadku zastosowania urzadzen zamiennych do zastosowanych w projekcie,
‘muszg one spefiac¢ okreslone w projekcie parametry oraz musza by¢ zaakceptowane przez

Inwestora i Projektanta. Przy wykonywaniu robot nalezy uwzglednia¢ wszystkie opisy, wytyczne i

uwagi zamieszczane w projekcie technicznym.
Odbidr placu budowy - przed rozpoczeciem robo6t elektrycznych wykonawca powinien zapoznaé sie
z obiektem budowlanym (lub terenem), gdzie bedg prowadzone roboty.

1.2 Stan istniejacy

Oddziat Prewencji Policji w Piasecznie zasilany jest na napieciu 15kV linig kablowa SN Piaseczno-

WPRD ze stacji nr 1025 (zasilanie podstawowe) oraz linig kablowg SN Piaseczno-MO ze stacji nr
1436 (zasilanie rezerwowe)

Stacja wykonana jest, jako PZO, wolnostojgca i wyposazona jest w 13 polowg rozdzielnice SN 15

kV. Stacja podzielona jest za pomoca przegréd z siatki drucianej na czes¢ odbiorcy oraz czesé
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energetyki. W czesci energetyki zlokalizowane sg 4 pola (3 liniowe i tacznik sekgji), pozostate pola
pozostajg na majatku i w eksploatacji Komendy Policji.

Schemat zasilania przedstawiono na rysunku nr EO1 i E02. _

Zgodnie z obowigzujagca umowg w zasilaniu podstawowym granicg eksploatacji sg zaciski

przektadnikéw prgdowych od strony zasilania. W polu pomiarowym nr 3 zlokalizowane sg
przekfadniki napieciowe typu VSK Il 20B o przektadni 15000/100 V/V i mocy rdzeniu 45VA.
Przektadniki napigeciowe polgczone sg z szynami rozdzielni SN poprzez odtgcznik reczny
i zabezpieczone sg bezpiecznikami typu WBP 20 0,5A. W szynach zbiorczych pomigdzy polami nr 3
i 4 oraz 9 i 10 zbudowane sg przektadniki prgdowe typu ABP 20 o przektadni 30/5 A/A. Widok pola
nr 2 przedstawiono na rysunku nr E02. Naped odtgcznika pola pomiarowego znajduje sie za siatkg
oddzielajgcg czes¢ odbiorcy od czesci energetyki tak, ze klient nie ma dostepu do tego odtgcznika.

Uktad pomiarowy na napieciu 15 kV zrealizowany jest za po$rednictwem przektadnikéw
pomiarowych potgczonych w uktad ARONA niezgodnie z aktualnymi wymaganiami oraz
indukcyjnego licznika typu 4B52adp mierzacego wytgcznie energie i moc czynng. Tablice licznikowe
wykonane sg jako nieruchome jednoczgéciowe z bakelitu - niezgodnie z obowigzujgcymi

wymaganiami. Na tej tablicach znajduje sie 2 liczniki — mierzace zuzycie energii z kazdej sekgc;ji
niezaleznie
Lokalizacje uktadéw pomiarowych przedstawiono na rysunku nr E02,

Uktady nie spetniajg aktualnych wymogow zaréwno w zakresie strony pierwotnej jak i wtérnej.

1.3 Stan projektowany

Na podstawie rozmoéw prowadzonych z PGE Dystrybucja S.A. Oddziat Warszawa, Odbiorca podjat
decyzje o modernizacji uktadéw pomiarowych energii elektrycznej w celu dostosowania do
aktualnych przepisow i wymagan. W ramach modernizacji w polach pomiarowych wymienione
zostang przektadniki pragdowe na nowe w ukfadzie petnej gwiazdy o przektadni dostosowanej do
rzeczywistego obcigzenia maksymalnego. Wymienione zostang takze przektadniki napieciowe na
nowe pracujgce w uktadzie petnej gwiazdy. Przy przerébkach oszynowania .nalezy zastosowac
szyny AP 40x5.

Schemat zmodernizowanego pola pomiarowego przedstawiono na rysunku nr EQ2.

Dodatkowo zmodernizowane zostang tablica licznikowe a dotychczasowe licznik zostang zastgpione
licznikami tylu ZMD405CT44.0459 58/100 V, 5A kl. 0,5 wraz z modutem komunikacyjnym CUP-32 i
modutem CUB4+ i jednym synchronizatorem czasu US-151/RE/TIME-NET. Odbiorca podirzymuje
dotychczasowag ilos¢ mocy: 350kW na sekgji nr 1 i 300kW na sekcji nr2.

W ramach modernizacji zostang takze wymienione obwody wtérne. Powinny by¢ utoZzone
bezposrednio na tynku w rurkach ostonowych RVS 26mm i w kanatach kablowych. Kable nalezy
oznaczy€, co 2 metry opaskami z opisem.

Nowe tablice licznikowe zabudowane zostang w osobnych tablicach licznikowych wg rys. E 04 w
- korytarzu obstugi rozdzielni 15kV.

Na gérnej uchylnej czesci kazdej tablicy licznikowe] zabudowany zostanie elektroniczny licznik typu
ZMD405CT44.0459 58/100 V, 5A kl. 0,5 wraz z modutem komunikacyjnym CUP-32 i modutem
CUB4+ i jednym synchronizatorem czasu US-151/RE/TIME-NET

Na dolnej nieruchomej czesci tablicy zabudowane bedg listwy kontrolno-pomiarowe WAGO - typ
847-566, zabezpieczenie topikowe Biwts 6A oraz listwa zaciskowa LZ.
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Wyposazenie tablicy bedzie zgodne z rysunkiem jej elewacji przedstawionym na rysunku nr E 04.
Z uwagi na zastosowanie innej aparatury niz dotychczas, tablice licznikowg nalezy odpowiednio
odrutowa¢ za pomocg przewodmkow jednorodnych. Odrutowanie tabllc licznikowych nalezy
wykona¢ przewodami Dy 2,5 mm? w obwodach prgdowych i Dy 1,5 mm? w obwodach napieciowych,
o zylach jednorodnych. Zmiany w uktadnie zasilania oraz lokalizacji uktadéw pomiarowych
przedstawiono na rysunkach nr E 01 - E 04.

Na $cianie w najblizszej okolicy tablic licznikowych nalezy zabudowa¢ gniazdo sieciowe 230 V AC
oraz zabudowany bedzie grzejnik z termostatem zapewniajgcym wilgotno$¢ wzgledng < 80%, 25 st.
C (bez obraszania). Konstrukcje tablic nalezy uziemié.

Cato$¢ uktadu pomiarowego nale8y przystosowaé do oplombowania

W uktadnie pomiarowym zgodnie z obowigzujgcymi standardami zostanie zabudowany zegar
synchronizacyjny typu US-151/RE/TIME-NET wykorzystujacy sygnat DCF do synchronizacji czasu
licznikow.

Zgodnie ze standardami Vattenfall SA transmisja danych z Ilcznlka odbywac sie bedzie za pomoca
sieci GSM/GPRS poprzez moduty komunikacyjne CUP-32 i CUB4+. Licznik ZMD405CT44.0459
oraz zegar synchronizacyjny musza by¢ zasilane ze Zrédta napiecia gwarantowanego (np. UPS)
w celu umozliwienia zdalnych odczytow danych takze w momencie braku zasilania obiektu.

1.4 Materialy

Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
W projekcie technicznym, powinny odpowiada¢ wymaganiom przedmiotowych norm panstwowych
(PN lub BN) oraz przepisom dotyczacym budowy urzadzen elektrycznych i by¢ dopuszczone do
stosowania w budownictwie.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie $wiadectw jakosci, np. aparaty, kable,
urzgdzenia prefabrykowane itp. nalezy dostarczaé¢ ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi
lub protokotami odbioru technicznego (np. w przypadku urzadzen prefabrykowanych).
Zastosowane przektadniki musza posiada¢ $wiadectwa wzorcowania, a_liczniki wazng ceche

legalizacyina.
llosci do wykonania roboét elektrycznych stosowaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i opisami
technicznymi.

1.4.1 Skiadowanie materiatow

Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej dla
przedsiebiorstw budowlano - montazowych i wytycznymi dla przedsiebiorstw wykonujacych
teletechniczne roboty instalacyjno - montazowe. . ,
W przypadku braku takich wytycznych, wytyczne gospodarki materiatowej na placu budowy powinny
by¢ opracowane przez generalnego wykonawce robét lub przedsiebiorstwo wykonujace dany rodzaj
rob6t w porozumieniu z kierownikiem budowy. Sposob skiadowania materiatéw elektrycznych
W magazynie jak i konserwacja tych materiatéw powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatow.
Materiaty np. rury instalacyjne, kable i przewody, osprzet nalezy przechowywaé¢ w przystosowanych
do tego celu pomieszczeniach zamknietych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych. -

Kable i przewody w czasie skladowania powinny znajdowa¢ sie na bebnach. Dopuszcza sie
sktadowanie kroétkich odcinkéw w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na krawedziach tarczy
a kregi utozone poziomo.

Wykonawca zapewni, aby materialy tymczasowo sktadowane, do czasu gdy beda one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢ i whasciwosci
i byly dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora.
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1.4.2 Warunki dostawy

Kazdy materiat w catej iloSci powinien pochodzi¢ z jednego Zrodta.
Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia, szczegotowe
informacje dotyczgce zamawiania tych materiatow.
Pochodzenie materiatu i jego jako$¢ — okreslona w peinej charakterystyce technicznej wykonane;j
przez producenta podlega zatwierdzeniu przez Wykonawce.
Wykonawca ponadto powinien:
05 dokonaé uzgodnien dotyczgcych gwarancji i jako$ci catej zamawianej partii materiatu;
05 dokonaé¢ uzgodnier: dotyczacych rytmicznoéci dostaw wynikajgacej z harmonogramu
robot; : : : :
O zapewni¢ sobie od producenta atest (zaéwiadczenie o jakosci) dla kaSdej
jednorazowo wysytanej partii materiatu, zawierajgcy nastepujace dane:
- nazwe i adres producenta,
- date i numer kolejny badania,
- oznaczenie wg PN i BN,
- piecze¢ i podpis osoby odpowiedzialnej za badanie.

1.5 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jakos¢ wykonywanych robot zaréwno w miejscu tych roboét jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod
wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w STWIOR lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora. Sprzet bedacy wtasnoscig,
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. ' ' ' '

. Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajgacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie

“konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow

umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie
jednostkowej robot, do ktoérych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie
podlegajg oddzielnej zaptacie.
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1.6 Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatéw, elementéw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajgcy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegac¢ zalecen wytworcow.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatéw bezposrednio przed montazem, w
celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

1.7 Wykonanie robot

1.7.1 Ogdlne warunki wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét. Wykonawca jest
odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Zamawiajgcego.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostanag, usuniete przez
Wykonawce na wilasry koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem biedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inspektora.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialno$ci za ich doktadnose.

Decyzje Inspektora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inspektora, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

1.7.2 Dostarczenie materialow

Dostawa materiatow przeznaczonych ‘do robét elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Jest to
konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatu, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane,
powinny takze zabezpiecza¢ materiaty przed zewnetrznymi wptywami atmosferycznymi, a w razie
potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci.

Place i magazyny przeznaczone do skladowania materiatow, urzadzen i maszyn (sprzetu
zmechanizowanego) stosowanych do robét elektrycznych, powinny byé wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do potrzeb i usytuowane w sposob
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotéw.

W czasie transportu i sktadowania korice wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywami $rodowiska. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych
wymaga sie $Swiadectw, jako$ci, np. aparaty, kable, urzgdzenia prefabrykowane itp. Nalezy
dostarczy¢ wraz ze $wiadectwami, jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru
technicznego. Przy odbiorze materiatéw nalezy zwrdci¢ uwage na zgodno$¢ stanu faktycznego
z dowodami dostawy.
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1.7.3 Montaz urzgdzen rozdzielczych i osprzetu

Montaz urzgdzen rozdzielczych przeprowadzi¢ zgodnie z odpowiednimi instrukcjami montazu tych
urzadzen. Kable i przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PBUE.

1.7.4 Pofgczenia elektryczne kabli i przewodoéw

Zyly jednodrutowe moga mie¢ zakonczenie:
» Proste, niewymagajgce obrébki po zdjeciu izolacji, przytaczone do zaciskow
Srubowych,
= QOczkowe, dla przewoddéw podtgczonych pod srube lub wkret, oczko o $rednicy
wewnegtrznej wiekszej o 0, 5 mm od srednicy gwintu nalezy wyginac¢ w prawo,
= Sprasowane konce zyt przystosowane do podigczenia pod Srube z koncowkg

kablowg tagczy sie z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie

Zyly wielodrutowe mogg mieé zakonczenie:
05proste lub oczkowe, stosowane do przewodéw miedzianych, z koncem prostym lub
oczkiem dobrze oczyszczonym i ocynowanym. Takie zakonczenie dopuszcza sie
tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalajg na zastosowanie korncowki lub tulejki,

0=z koncowka kablowa podigczona pod $rube; koncowke montuje sie przez
prasowanie, lutowanie lub spawanie
05'z tulejka (koncowka rurowg) umocowang przez zaprasowanie

1.7.5 Proby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem, Wykonawca zobowigzany jest
do przep‘rowadzenia_ tzw. prob montazowych {j. technicznego sprawdzenia, jakosci wykonanych

robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i sprawdzeniem urzadzen.
Ogadlne warunki wykonania rob6t podano w ST "Wymagania ogolne”

1.8 Kontrola jakosci roboét

Kontrole jakoéci robét nalezy przeprowadzié zgodnie z normami i przepisami wiasciwymi dla danego
rodzaju robét oraz uwagami zawartymi w odpowiadajgcej im STWIOR.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wtasciwego badania i pomiaréw.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w STWIOR, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inspektor ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

Kontrola jakosci wykonania powinna réowniez obejmowac sprawdzenie:

D= zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z
dokumentacjg techniczng, normami i certyfikatami,

0= prawidtowo$ci wykonania potgczen przewodow,

0= poprawnosci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odlegto$ci
od innych instalacji i urzgdzen,

D= poprawnos$ci wykonania przejéé przewodéw przez stropy i §ciany, .

O prawidtowosci zamontowania urzadzen elektrycznych oraz sprzetu i osprzetu,
dostosowaniu do warunkéw $rodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich
zainstalowania,

0= prawidiowego oznaczenia obwodéw, bezpiecznikéw, tacznikéw, zaciskow itp.,

0= prawidiowego umieszczania schematéw, tablic ostrzegawczych oraz innych
informaciji,

0= prawidtowos$ci oznaczenia przewodéw fazowych, neutralnych i ochronnych,

0= prawidiowosci doboru urzadzen i érodkéw ochrony od wplywéw zewnetrznych
warunkow srodowiskowych w jakich pracuja,

0= spetnienia dodatkowych zaleceri projektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonych
do dokumentacji technicznej

1.9 Obmiar robot

Ogoélne zasady obmiaru podano w ST ,Wymagania ogoélne”.

Jednostkg obmiaru jest:

0= m - utozenia przewodow

D szt. - montazu tablic pomiarowych, przektadnikéw
Podane w opisach kalkulacyjnych naktady rzeczowe: robocizny, materiatéw i pracy sprzetu
uwzgledniajg cato$¢ proceséw technologicznych przy zatozeniu w%asciwej organizacji i przecietnych
warunkéw wykonania robét oraz przy uwzglednieniu wszystklch czynnosci i naktadow niezbednych
do wykonywania poszczegolnych elementow robot. '
. W naktadach rzeczowych materiatéw uwzgledniono niezbedne ich zuzycie do wykonywania .
normowanych elementéw i robét. Naktady rzeczowe pracy sprzetu ustalono na podstawie obliczen
wynikajgcych z projektow organizacji robét montazowych dla wybranych reprezentantow.

Nakfady na roboty nie ujete w katalogach rzeczowych ustala sie na podstawie kalkulacji wtasnej
i indywidualne;j.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bedg w spos6b zrozumiaty
i jednoznaczny. Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajace
czytelng skale, jednoznacznie okreslajgcg wykonany obmiar.
Wykonany obmiar robét zawieraé¢ bedzie: .

0= podstawe wyceny i opis robét,

D= ilo$¢ przedmiarowsa robét (z kosztorysu ofertowego),

0= date obmiaru,

0= miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie

szkicu pomocniczego,



(SST - E.02) | Costr. 12

0= obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejno$é: dtugosé x szeroko$é x
gtebokos¢é x wysokosé x ilos¢ = wynik obmiaru,
0= ilo$¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
- O dane osoby sporzadzajacej obmiar.

1.10 Odbiér robot

Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu; sieci uziemiajgcej, przecinek przepustow i
kanatéw oraz pozostatych instalacji dokonywaé¢ wg zasad odbioru robot, ktére podano w STWiOR

-YWymagania ogélne”. Przy odbiorze rob6t powinny byé dostarczone nastepujgce dokumenty:

= Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i ° uzupetnieniami
w trakcie wykonywania robot,
= Dziennik Budowy,

= Dokumenty uwzgledniajgce uzupetnienia wprowadzone w trakcie robot,

= Dokumenty dotyczgce, jakosci wybudowanych materiatow,

= Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robét,

= Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych,

= Swiadectwa, jakoéci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatéw,

» Dokumentacja fabryczna zamontowanyzch urzgdzen,

= DTR-ki urzgdzen,

= Instrukcje eksploatacji odbieranej instalacji oraz zainstalowanych na state urzadzen
elektrycznych.

1.10.1 Odbiory koncowe

Odbiér koricowy przeprowadza sie na podstawie technicznych warunkow odbioru robot.

Odbiér koncowy robét wykonanych w obiekcie dokonywany przez Zamawiajgcego moze byé
potgczony z odbiorem majacym na celu przekazanie obiektu uzytkownikowi do eksploatagiji.

Odbidr koricowy powinien by¢ poprzedzony technicznymi odbiorami cze$ciowymi.

Przed przystapieniem do odbioru koricowego wykonawca robét jest zobowigzany do:
przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych rob6t bedacych
przedmiotem odbioru a w szczegdélnosci: umowy wraz z jej pozniejszymi uzupetnieniami i
uzgodnieniami, protokotéw i zaswiadczen z dokonanych préb montazowych, dziennika robot
- (budowy), aktualng dokumentacje powykonawcza, inwentaryzacje geodezyjna,

umozliwienia komisji odbioru zapoznania sie z wyzej wymienionymi dokumentami i przedmiotem
odbioru. :

Przy dokonywaniu odbioru koricowego nalezy: '

O sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonywanych robét z umowa, dokumentacjg, warunkami
technicznymi wykonania, normami i przepisami,

0= sprawdzi¢ udokumentowanie jakoéci materiatéw i urzadzen,

0 sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robét odpowiednimi protokotami
préb montazowych, sprawdzajgc przy tym rowniez wykonanie zalecen i ustalen
zawartych w protokotach prob i odbioréw,

05 w przypadku odbioru catoéci obiektu, sprawdzi¢ czy odbierany obiekt spetnia warunki
zasad prawidtowej eksploatacji i moze by¢ uzytkowany lub stwierdzi¢ istniejace wady
i usterki.
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Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokdt podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajgcego i oddajacego wykonany obiekt (lub roboty) i przez osoby biorgce
udziat w czynnosciach odbioru. Protokét powinien zawieraé ustalenia poczynione w toku odbioru,
stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia.

Przekazanie obiektu do eksploatacji moze sie odby¢ po odbiorze catosci robot (w tym
i elektrycznych) wykonanych w obiekcie, po odbiorze koricowym i stwierdzeniu usuniecia wad i
usterek oraz wykonania zalecen.

1.11 Podstawa ptatnosci

Podstawa ptatnosci bedzie forma ustalona na zasadzie umowy Wykonawcy z Inwestorem dla
uzyskania zamierzonego celu inwestycyjnego. Ustalona forma rozliczenia jest ostateczna i wyklucza
mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét.

Cena uwzglednia wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie,
okre$lone w STWIOR i dokumentacji projektowe;.

Cena obejmuje: -

0= robocizne,

O warto$é zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupow,

O warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na
plac budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy);

O koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza; ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczgce bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzgdu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty
eksploatacji zaplecza;

O zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkéw,
ktére moga wystapi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robét bedzie, potwierdzony przez Inspektora
nadzoru, protokét czesciowego wykonania i odbioru roboét ustalony w oparciu o procentowe

zaawansowanie lub w innej formie przyjetej w umowie, robdt w danej branzy dla poszczegdinych
elementow robot.

1.12 Przepisy zwigzane

[1] - Standardy budowy systeméw  elektroenergetycznych  rekomendowanych —w
PGE Dystrybucja S.A Oddziat Warszawa,

[2] Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych

[3] Polska Norma PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnallzacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa,

[4] PN-IEC 60364-4-41 Ochrona przeciwporazeniowa,

[4] PN-IEC 60364-4-443 Ochrona przed przepigciami,

[6] PN-IEC 60364-5-54 Uziemienia, przewody ochronne

[6] PN-IEC 60364-6-61 Sprawdzenia odbiorcze

[7] PN-76/E-05125 Elektroenergetyczna i sygnalizacyjna linia kablowa

__— Projektowanie i budowa



